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Biyografi

Haluk Ozakyol Mekatronik Mithendisligi lisans diplomasini Bochum Uygulamal: Bilimler Universitesi ve Kocaeli
Universitesinden 2010 yilinda almustir. Yiiksek lisansini Istanbul Teknik Universitesinde Kontrol ve Otomasyon
Miihendisligi anabilim dalinda 2012 yilinda tamamlamustir. Yiiksek lisansi dort bacakl ylirtime kinematigi tizerinedir.

Daha sonra 2012 yilinda doktora ¢alismasina Kocaeli Universitesi Mekatronik Miihendisligi anabilim dalinda baslamstir.

Doktora tezi Yiiksek Serbestlik Dereceli Hibrit Robotik Sistemlerin Kinematik ve Dinamik Analizi ve Dizayni lizerine
odaklanmustir. {leri Robotik Analiz Ara¢ Kutusu (ARAT) bu tez kapsaminda gelistirilmistir. Seri, birlikte calisan, paralel ve
hibrit robotlarin kinematik ve dinamik analizi ARAT ile yapilabilmektedir. Su an tam zamanh arastirma gorevlisi olarak

Kocaeli Universitesi Mekatronik Miihendisligi B6liimii'nde calismaktadir.
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Yiksek Lisans, istanbul Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstittist, Kontrol Ve Otomasyon
Muhendisligi () (Tezli), Turkiye
2005 -2010 Lisans, Kocaeli Universitesi, Milhendislik Fakdiltesi, Mekatronik Mihendisligi Bolim, Tirkiye

2010-2012

Yabanci Diller

Ingilizce, B2 Orta Ustii

Sertifika, Kurs ve Egitimler

BIYOBETA Biyobenzetim ve Biyotasarim, Biyolojiden Esinlenen Mihendislik, Mesleki Kurs, Ege
2019 Universitesi, MATAL (Merkezi Arastirma Test ve Analiz Laboratuvari Uygulama ve Arastrma

Merkezi)

Dynamics & Real Time Simulation (DARTS) Laboratory, Advanced Topics Course, Mesleki

2019
Kurs, Jet Propulsion Laboratory (JPL) / California Institute of Technology (Caltech)
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2011

ITU SAVTEK (Savunma Teknolojileri) Havacilik Yaz Okulu, Yenilikci Uriin Tasarimy, istanbul
Teknik Universitesi

Yaptigi Tezler

2012

Dért Bacakl Yirime Kinematigi, Kocaeli Universitesi, Miihendislik Fakdiltesi, Mekatronik
Muhendisligi, Yiksek Lisans

Arastirma Alanlan

Benzetim, Modelleme ve Tanima, Robotik ve Mekatronik Sistemler, Alan ve Servis Robotlari, Insan ve Robot Etkilesimi,

Insansi Robotlar, Rota ve Hareket Planlama, Hareket Analizi, Klinik Robotlari, Dinamik Sistemlerin Modellenmesi ve

Benzetimi

Akademik Unvanlar / Gorevler
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Advanced robotics analysis toolbox for kinematic and dynamic design and analysis of high-DOF
redundant serial manipulators

Ozakyol H., Karaman C., Bingiil Z.

COMPUTER APPLICATIONS IN ENGINEERING EDUCATION, cilt.27, sa.6, ss.1429-1452, 2019 (SCI-Expanded)
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Kinematic Analysis and Design of 3-PUU Parallel Manipulator

GUNER H. E., 0ZAKYOL H., ERTUNC H. M.

10th International Symposium on Intelligent Manufacturing and Service Systems, Sakarya, Tiirkiye, 9 - 11 Eyliil
2019, ss.1412-1419

Kinematic and dynamic analysis and design toolbox of high-DOF hybrid multibody systems
Ozakyol H., Karaman C., Bingiil Z.

44th Annual Conference of the IEEE Industrial Electronics Society, IECON 2018, Washington, Amerika Birlesik
Devletleri, 20 - 23 Ekim 2018, ss.2558-2563

New design and development of reconfigurable-hybrid hexapod robot

Ozyalcin K., Akay I. H,, Ozturk Y., Mengus B., Ozakyol H., Bingiil Z.

44th Annual Conference of the IEEE Industrial Electronics Society, IECON 2018, Washington, Amerika Birlesik
Devletleri, 20 - 23 Ekim 2018, ss.2583-2588

Robotics toolbox for kinematic analysis and design of hybrid multibody systems

Ozakyol H., Karaman C., Bingiil Z.

18th International Conference on Advanced Robotics, ICAR 2017, Hong Kong, Cin, 10 - 12 Temmuz 2017, ss.401-
406
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