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I. Detection of Radial and Axial Magnet Defects in PM Synchronous MotorsDetection of Radial and Axial Magnet Defects in PM Synchronous MotorsKucukyildiz G., OCAK H., Yolacan E., AYDIN M.2022 International Conference on Electrical Machines, ICEM 2022, Valencia, İspanya, 5 - 08 Eylül 2022, ss.1849-1854II. RULMAN TİTREŞİM VERİLERİNDEN ANOMALİ TESPİTİRULMAN TİTREŞİM VERİLERİNDEN ANOMALİ TESPİTİKUNDAKCI İ. M., OCAK H., ERTUNÇ H. M.International Marmara Sciences Congress (Imascon 2020 – Autumn), Kocaeli, Türkiye, 04 Aralık 2020, ss.2-3III. DESIGN AND IMPLEMENTATION OF A WHEELED MOBILE ROBOT PLATFORMDESIGN AND IMPLEMENTATION OF A WHEELED MOBILE ROBOT PLATFORMKARAKAYA S., OCAK H.10th International Conference on Image Processing, Wavelet and Applications (IWW2019), Kocaeli, Türkiye, 18 -20 Ekim 2019IV. One Dimensional Moving Obstacle Detection Method for Mobile Robotics ApplicationsOne Dimensional Moving Obstacle Detection Method for Mobile Robotics ApplicationsKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.26th International Signal Processing and Communications Applications Conference, 2 - 05 Mayıs 2018V. A dynamic path planning method for wheeled mobile robots (Dyna-bug)A dynamic path planning method for wheeled mobile robots (Dyna-bug)KARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.4th World Conference on Computer Engineering, COMENG-2017, 28 - 30 Ağustos 2017VI. Virtual-reality-based remote-controlled mobile robot platformVirtual-reality-based remote-controlled mobile robot platformAKKAYA U., ŞEKERCİ N., KARAGÖZ A., ÖZAY A. U., KARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.4th World Conference on Computer Engineering, COMENG-2017, 28 - 30 Ağustos 2017VII. Classification of Motor Imaginary in EEG Using Random Forest CassifierClassification of Motor Imaginary in EEG Using Random Forest CassifierKÜÇÜKYILDIZ G., KARAKAYA S., OCAK H.4th Global Conference on Computer Engineering, COMENG 2017, İstanbul, Türkiye, 28 - 30 Ağustos 2017, ss.15VIII. Mobil Robotlar  İçin Hibrit bir  Nokta Stabilizasyonu YöntemiMobil Robotlar  İçin Hibrit bir  Nokta Stabilizasyonu YöntemiKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.INES2016, International Congress on Academic Researches, Antalya, Türkiye, 3 - 05 Ekim 2016, ss.472IX. Speed Control Adaptation on Static TrajectoriesSpeed Control Adaptation on Static TrajectoriesKARAKAYA S., OCAK H.International Congress on Academic Researches, INES2016, 3 - 05 Kasım 2016X. A Hybrid Posture Stabilization Method for Mobile RobotsA Hybrid Posture Stabilization Method for Mobile RobotsKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.International Academic Research Congress, INES2016, 3 - 05 Kasım 2016XI. Detection of Obstacle Free Gaps for Mobile Robot Applications Using 2 D LIDAR DataDetection of Obstacle Free Gaps for Mobile Robot Applications Using 2 D LIDAR DataKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.International Congress on Natural and Engineering Sciences, ICNES 2016, 1 - 05 Eylül 2016XII. Real time control o f a wheelchair  based on EMG and Kinect for  the disabled people Engelliler  içinReal time control o f a wheelchair  based on EMG and Kinect for  the disabled people Engelliler  içinEMG Tabanli Kinect Destekli Bir  Tekerlekli Sandalyenin Gerçek Zamanli KontrolüEMG Tabanli Kinect Destekli Bir  Tekerlekli Sandalyenin Gerçek Zamanli KontrolüKüçükyildiz G., OCAK H., Şayli Ö., KARAKAYA S.Medical Technologies National Conference, TIPTEKNO 2015, Bodrum, Türkiye, 15 - 18 Ekim 2015XIII. A Hybrid Indoor Localization System Based on Infra red Imaging and OdometryA Hybrid Indoor Localization System Based on Infra red Imaging and OdometryKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H., Kılınç O.19th International Conference on Image Processing, Computer Vision, & Pattern Recognition, IPCV15, 27 - 30Temmuz 2015, ss.224-228XIV. A Bug Based Local Path Planning Method for Static and Dynamic EnvironmentsA Bug Based Local Path Planning Method for Static and Dynamic EnvironmentsKARAKAYA S., OCAK H., KÜÇÜKYILDIZ G.International Symposium on Innovative Technologies in Engineering and Science, ISITES2015, 3 - 05 Haziran 2015,ss.846-855XV. Brain Computer Interface with Low Cost Commercial EEG DeviceBrain Computer Interface with Low Cost Commercial EEG DeviceKÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H., ŞAYLİ Ö., KARAKAYA S.International Symposium on Innovative Technologies in Engineering and Science, ISITES2015, 3 - 05 Haziran 2015,ss.937-943



XVI. Image processing based package volume detection with Kinect Kinect Sensörü Kullanilan GörüntüImage processing based package volume detection with Kinect Kinect Sensörü Kullanilan GörüntüIşleme Tabanli Koli Hacim Ölçüm SistemiIşleme Tabanli Koli Hacim Ölçüm SistemiOCAK H., Ambarkutuk M., Kucukyildiz G., KARAKAYA S.2015 23rd Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2015, Malatya, Türkiye, 16 - 19Mayıs 2015, ss.515-518XVII. Real Time Control o f a WheelChair  based on EMG and Kinect for  the Disabled PeopleReal Time Control o f a WheelChair  based on EMG and Kinect for  the Disabled PeopleKucukyildiz G., OCAK H., Sayli O., KARAKAYA S.Medical Technologies National Conference (TIPTEKNO), Bodrum, Türkiye, 15 - 18 Ekim 2015XVIII. Development of a Human Tracking Indoor Mobile Robot PlatformDevelopment of a Human Tracking Indoor Mobile Robot PlatformKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., Toprak C., OCAK H.16th IEEE International Conference on Mechatronics, Mechatronika2014, 3 - 05 Aralık 2014, ss.683-687XIX. Kinematic Model Based Path Tracking Algorithm for Differential Drive Mobile RobotsKinematic Model Based Path Tracking Algorithm for Differential Drive Mobile RobotsKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.IEEE 20th Signal Processing and Communications Applications, 23 - 25 Nisan 2014XX. Image Processing Based Indoor Localization SystemImage Processing Based Indoor Localization SystemKilinc O., Kucukyildiz G., KARAKAYA S., OCAK H.22nd IEEE Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Trabzon, Türkiye, 23 - 25 Nisan2014, ss.1654-1657XXI. Görüntü İşleme Tabanlı Zeytin Ayıklama MakinesiGörüntü İşleme Tabanlı Zeytin Ayıklama MakinesiKUNCAN M., ERTUNÇ H. M., KÜÇÜKYILDIZ G., HIZARCI B., OCAK H., ÖZTÜRK S.Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı (TOK 2013), Türkiye, 26 - 28 Eylül 2013, ss.459-464XXII. Kinect Tabanlı Robot Kolu KontrolüKinect Tabanlı Robot Kolu KontrolüÖZKÖK İ., KÜÇÜKYILDIZ G., KARAKAYA S., OCAK H.TOK 2013, Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Malatya, Türkiye, 26 - 28 Eylül 2013XXIII. Kamera ve Lazer Kullanılarak Lidar Sistemi GeliştirilmesiKamera ve Lazer Kullanılarak Lidar Sistemi GeliştirilmesiKILINÇ O., KÜÇÜKYILDIZ G., KARAKAYA S., OCAK H.TOK 2013, Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Malatya, Türkiye, 26 - 28 Eylül 2013XXIV. Bulanık Mantık Hız Kontrolü Destekli Distance Transform Yol PlanlamaBulanık Mantık Hız Kontrolü Destekli Distance Transform Yol PlanlamaKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.TOK 2013, Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Malatya, Türkiye, 26 - 28 Eylül 2013XXV. A DSPIC Based Real Time Position Control o f a DC Motor Using PID and Fuzzy Logic ControllerA DSPIC Based Real Time Position Control o f a DC Motor Using PID and Fuzzy Logic ControllerTAŞÇI G., KÜÇÜKYILDIZ G., ERTUNÇ H. M., OCAK H.Proceedings of the 18th International Conference, Mechanika 2013, 4 - 05 Nisan 2013XXVI. Image Processing Based Low Cost Range FinderImage Processing Based Low Cost Range FinderKARAKAYA S., KÜÇÜKYILDIZ G., OCAK H.18th International Conference Mechanika 2013, 4 - 05 Nisan 2013, ss.113-117XXVII. Image Processing Based an Olive Seperation MachineImage Processing Based an Olive Seperation MachineKuncan M., ERTUNÇ H. M., Kucukyildiz G., OCAK H., Ozturk S.18th International Conference on Mechanika, Kaunas, Litvanya, 4 - 05 Nisan 2013, ss.142-145XXVIII. Vision based magnetic levitation system Görü tabanli manyeti̇k süspansi̇yon si̇stemi̇Vision based magnetic levitation system Görü tabanli manyeti̇k süspansi̇yon si̇stemi̇Kizir S., Küçükyildiz G., Ocak H., Bingül Z.2012 20th Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2012, Fethiye, Mugla, Türkiye, 18 -20 Nisan 2012XXIX. Development and optimization of DSP based real time lane detection algorithm on a mobile robotDevelopment and optimization of DSP based real time lane detection algorithm on a mobile robotplatform Mobi̇l robot platformu üzeri̇nde DSP tabanli gerçek zamanli şeri̇t tespi̇ti ̇ algori̇tmasininplatform Mobi̇l robot platformu üzeri̇nde DSP tabanli gerçek zamanli şeri̇t tespi̇ti ̇ algori̇tmasiningeli̇şti̇r i̇lmesi̇ ve opti̇mi̇zasyonugeli̇şti̇r i̇lmesi̇ ve opti̇mi̇zasyonuKüçükyildiz G., OCAK H.2012 20th Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2012, Fethiye, Mugla, Türkiye, 18 -20 Nisan 2012XXX. Obstacle and optimal heading direction detection algorithm on a mobile robot platform Mobi̇l robotObstacle and optimal heading direction detection algorithm on a mobile robot platform Mobi̇l robotplatformu üzeri̇nde engel algilanmasi ve opti̇mal yȯnün beli̇r lenmesi̇platformu üzeri̇nde engel algilanmasi ve opti̇mal yȯnün beli̇r lenmesi̇



KARAKAYA S., Küçükyildiz G., OCAK H., BİNGÜL Z.2012 20th Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2012, Fethiye, Mugla, Türkiye, 18 -20 Nisan 2012XXXI. Vibration Analysis Based Localized Bearing Fault Diagnosis Under Different Load ConditionsVibration Analysis Based Localized Bearing Fault Diagnosis Under Different Load ConditionsERTUNÇ H. M., OCAK H., MERDOĞLU M., BAYRAM S., ÇAVUŞ M.Proceedings of 12th International Workshop on Research and Education in Mechatronics, 15 - 16 Eylül 2011XXXII. Ters Sarkaç Sisteminin Görme Tabanlı Gecikme Telafili KontrolüTers Sarkaç Sisteminin Görme Tabanlı Gecikme Telafili KontrolüKİZİR S., OCAK H., BİNGÜL Z., OYSU C.TOK 2011, Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Türkiye, 14 - 16 Eylül 2011XXXIII. Web Tabanlı Gezgin Robot Tasarımı ve UygulamalarWeb Tabanlı Gezgin Robot Tasarımı ve UygulamalarFATİHOĞLU Y. S., OCAK H.Arge Proje Pazarı 2010, Türkiye, 9 - 10 Nisan 2010XXXIV. Determining bearing faults using wavelet and approximate entropy Dalgacik ve yaklaşik entropiDetermining bearing faults using wavelet and approximate entropy Dalgacik ve yaklaşik entropianalizi ile rulman hatalarinin belirlenmesianalizi ile rulman hatalarinin belirlenmesiAliustaoǧlu C., ERTUNÇ H. M., OCAK H.2008 IEEE 16th Signal Processing, Communication and Applications Conference, SIU, Aydın, Türkiye, 20 - 22 Nisan2008XXXV. Online Fault Detection of Roller  Element Bearings Applied On a Fuzzy Inference SystemOnline Fault Detection of Roller  Element Bearings Applied On a Fuzzy Inference SystemALIUSTAOGLU C., ERTUNÇ H. M., OCAK H.6th International Symposium on Intelligent and Manufacturing Systems Features, 14 - 16 Ekim 2008XXXVI. Diagnosis o f Sectional Bearing Faults Using Vibration AnalysisDiagnosis o f Sectional Bearing Faults Using Vibration AnalysisALIUSTAOGLU C., ERTUNÇ H. M., OCAK H.9th International Workshop on Research and Education in Mechatronics, 18 - 19 Eylül 2008XXXVII. Applied Real Time Bearing Fault Diagnosis Based On Vibration and Current AnalysisApplied Real Time Bearing Fault Diagnosis Based On Vibration and Current AnalysisALIUSTAOGLU C., ERTUNÇ H. M., OCAK H.Proceedings of The 2008 International Conference on Artificial Intelligence, 14 - 17 Temmuz 2008XXXVIII. Determining Bearing Faults Using Wavelet and Approximate EntropyDetermining Bearing Faults Using Wavelet and Approximate EntropyAliustaoglu C., ERTUNÇ H. M., OCAK H.IEEE 16th Signal Processing and Communications Applications Conference, Aydın, Türkiye, 20 - 22 Nisan 2008,ss.400-403XXXIX. Online tracking of bearing wear using wavelet packet transform and hidden Markov models DalgacikOnline tracking of bearing wear using wavelet packet transform and hidden Markov models Dalgacikpaket dönüşümü ve sakli Markov modellen kullanarak rulman arizalarinin çevrimiçi i̇zlenmesipaket dönüşümü ve sakli Markov modellen kullanarak rulman arizalarinin çevrimiçi i̇zlenmesiOCAK H., ERTUNÇ H. M., Loparo K. A.2006 IEEE 14th Signal Processing and Communications Applications, Antalya, Türkiye, 17 - 19 Nisan 2006, cilt.2006XL. İkili ve Renkli Logo  ile Sayısal Damgalamaİkili ve Renkli Logo  ile Sayısal DamgalamaKİZİR S., ERTUNÇ H. M., OCAK H.ELECO2006, Türkiye, 01 Eylül 2006XLI. Online tracking of bearing wear using wavelet packet transform and hidden Markov modelsOnline tracking of bearing wear using wavelet packet transform and hidden Markov modelsOCAK H., ERTUNÇ H. M., Loparo K. A.IEEE 14th Signal Processing and Communications Applications, Antalya, Türkiye, 16 - 19 Nisan 2006, ss.137-138XLII. Real Time Monitoring of Tool Wear Using Multiple Modeling MethodReal Time Monitoring of Tool Wear Using Multiple Modeling MethodERTUNÇ H. M., LOPARO K. A., ÖZDEMİR E., OCAK H.IEEE International Electric Machines and Drives Conference IEMDC 2001, 17 - 20 Haziran 2001XLIII. Estimation of the Running Speed and Bearing Defect Frequencies o f an Induction Motor usingEstimation of the Running Speed and Bearing Defect Frequencies o f an Induction Motor usingVibration DataVibration DataOCAK H., Loparo K. A., Discenzo F. M., Yoo J., Twarowski A.International Conference on Acoustics, Noise and Vibration, ICANOV2K, 8 - 12 Ağustos 2000
Desteklenen ProjelerDesteklenen Projeler



OCAK H., Yükseköğretim Kurumları Destekli Proje, GÖRÜNTÜ İŞLEME TABANLI İÇ MEKAN KONUMLAMA SİSTEMİNİNDONANIMSAL OLARAK GERÇEKLEŞMESİ, 2015 - 2016OCAK H., KİZİR S., ERTUNÇ H. M., TÜBİTAK Projesi, İç Mekanlarda Otonom Bir Şekilde Hareket Edebilen Bir MobilRobotun Tasarım Imalat Ve Kontrolü, 2014 - 2016Aydın M., Ocak H., Bingül Z., TÜBİTAK Projesi, İki Farklı Klasik Ve Sürekli Mıknatıslı Manyetik Yatak TasarımıKarşılaştırılması Prototip Üretimi Deneysel Doğrulaması Ve Kontrolü, 2013 - 2016OCAK H., Yükseköğretim Kurumları Destekli Proje, EEG TABANLI ÇOKLU TRESENSÖR DESTEKLİ AKÜLÜ SANDALYESİSTEMİNİN GELİŞTİRİLMESİ, 2014 - 2015OCAK H., Yükseköğretim Kurumları Destekli Proje, Web Tabanlı Gezgin Robot Tasarımı ve Uygulamaları, 2010 - 2012
MetriklerMetriklerYayın: 76 Atıf (WoS): 1594 Atıf (Scopus): 2273 H-İndeks (WoS): 14 H-İndeks (Scopus): 18
BurslarBurslarYurtdışı Eğitim Bursu, Milli Eğitim Bakanlığı, 1994 - 2004


	Prof.Dr. HASAN OCAK
	Kişisel Bilgiler
	Eğitim Bilgileri
	Yabancı Diller
	Yaptığı Tezler
	Araştırma Alanları
	Akademik Unvanlar / Görevler
	Akademik İdari Deneyim
	Yönetilen Tezler
	SCI, SSCI ve AHCI İndekslerine Giren Dergilerde Yayınlanan Makaleler
	Diğer Dergilerde Yayınlanan Makaleler
	Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarında Yer Alan Yayınlar
	Desteklenen Projeler
	Metrikler
	Burslar

